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4 Synchrénny motor

Synchrénny motor ma otacky hriadela rovnaké ako je tocivé pole v statore. Stator motora ma konStrukciu
rovnaku ako bezny asynchrénny motor, t.j. niekolko dvojic trojfazovych vinutia. Konstrukcia rotora sa lisi,
namiesto klietkového vinutia je v rotore navinuty elektromagnet, ktory je budeny jednosmernym priudom.
Elektromagnet je napajany bud priamo cez zberné kruzky, alebo ma pomocné vinutie a usmerfiovac
umiestnené priamo na hriadeli motora. Rotor sa nataca vzdy v smere magnetického toku rotora. Pozri animacie
nizsie.

Nevyhodou synchrénneho motora je, Ze sa neroztoci pri priamom pripojeni na siet. Magnetické pole statora
ako rotora ,utecie”, preto sa pre spustanie motora pouzivaju zvlastne zariadenia ako napriklad:

- roztacaci motor - motor ma na hriadeli asynchrénny motor, ktory ho roztoci na asynchrénne otacky, po
pripojeni na siet sa motor synchronizuje so sietou (rozdiel asynchrénnych a synchrénnych otacok je maly),

- pomocné klietkové vinutie rotora - rotor ma okrem vinutého rotora eSte pomocnu klietkovou kotvu ako
bezny asynchrénny motor. Pri pripojeni motora na siet sa motor roztaca ako bezny asynchronny motor s
kotvou nakratko. Po roztoceni na asynchrénne otacky sa nabudi rotor a motor sa synchronizuje. V klietkové
kotve sa po synchronizacii netvori Ziadne magnetické pole, pretoZze motor nema Ziadny sklz,

- frekvenény menic - frekvencny menic plynulo zrychluje otacky magnetického pola statora, takze sa rotor
stiha roztacat. Tymto rieSenim je mozné regulovat aj otacky motora.

Synchrénny motor na rozdiel od asynchrénneho nereaguje na zvySeny moment na hriadeli znizenim otacok, ale
iba nato¢enim magnetického pola rotora voci magnetickému polu statora. Pri pretaZzeni sa m6Ze motor zastavit
(magnetické pole statora rotora ,utecie”) a uz sa samovolne neroztoci (podobne ako pretaZzeny krokovy motor).

Obr. 46 Rotacia synchrénneho motora
Synchronny reluktanény motor

Rotor tohto motora nema navinuty elektromagnet v rotore, ale vystupené poly, ktoré sa natacaju tak, aby mal
rotor voci statorovému vinutiu ¢o najmensi magneticky odpor (= reluktancia). Tieto motory maju vacsiu
ucinnost ako asynchrénne. Ich otacky su rovnaké ako frekvencia budiaceho prudu podla vzorca n = (f x 60) / p.
Pri priamom pripojeni na siet sa neroztoci kvéli velkej zotrvacnosti rotora a rychlemu magnetickému polu v
statore. Rovnaky problém nastane, ak sa motor pretazi - tocivé magnetické pole sa akoby ,odtrhne” a motor sa
zastavi. Niektoré motory mézu mat v rotore aj zavit nakratko, motor sa potom roztaca ako motor s kotvou
nakratko a po dosiahnuti otacok sa stane synchronnym.

Tieto motory mozno v podstate prevadzkovat len s frekvenénym menicom. Ich vyhodou je vacsia ucinnost. V
tychto motoroch je buducnost. Uz dnes ma vela pohonov frekvencny menic. ,Obycajnou” nahradou motora je
totiZ mozné zvysit efektivnost zariadeni.
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Obr. 47 Pohlad na stator a rotor reluktanéného motora Daikin
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* https://www.elektrolab.eu/blog/prehlad-a-zapojenie-elektrickych-motorov.
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