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6 Elektricky krokovy motor

Specialny druh viacpélového synchrénneho motora. VyuZiva sa predovietkym tam, kde
je potrebné presne riadit nielen otacky, ale tieZ konkrétnu polohu rotora.

Krokové motory sa pouZzivaju:

- v presnej mechanike,
- vregulacnej technike,
- vrobotike...

Zakladny princip krokového motora

Prud prechadzajuci cievkou statora vytvori magnetické pole, ktoré pritiahne opacny p6l magnetu rotora. Motor
je schopny v tejto polohe presne stat.
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Teoreticky princip riadenia krokového motora
Vhodnou kombinaciou zapojenia cievok vznikne rotujice krokové magnetické pole, ktoré nielenze otaca
rotorom, ale zabezpecuje aj jeho presnu polohu vodi statoru.

Optimalizécia cievok v krokovom motore
Kvoli prechodovym javom je rychlost otaania motora limitovana. Pri jeho prekroceni motor zacne stracat
kroky.

Typy krokovych motorov
Podla spésobu riadenia krokovych motorov rozoznavame:

unipolarne,
bipolarne motory.
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Unipolarny a bipolarny krokovy motor
Pri unipolarnom riadeni prechadza prudd v jednom okamihu prave jednou cievkou. Vyhodou je maly odber,
nevyhodou maly krutiaci moment.

Pri bipolarnom riadeni prechadza prud vzdy dvoma protilahlymi cievkami s navzajom opacne orientovanymi
magnetickymi poliami. Vyhodou je vacsi kratiaci moment, vacsSia stabilita kroku, nevyhodou je vy3Sia spotreba.

Krokovy motor inak:

Synchrénne krutiaci stroj, vacsinou napajany impulzmi jednosmerného prudu. Magnetické pole je
generované postupnym napajanim jednotlivych pélovych dvojic.

Rotor sa pohybuje medzi stabilnymi polohami vzdy v urcitom uhle, hovorime teda o pohybe v krokoch. Pocet
krokov je dany poctom pélovych dvojic[1].

K pohybu tohto motora je vzdy potrebna riadiaca elektronika - oviada¢ krokového motora.
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Krokovy motor a jeho riadiaca elektronika
K mechanickému kontaktu a teda treniu, dochadza u krokovych motorov iba v loziskach. Krokové motory sa
preto vyznacuju velkou mechanickou odolnostou, dlhou dobou Zivota a prevadzkou takmer bez udrzby.

Nevyhodou krokovych motorov je tzv. strata kroku, ktorad nastava pri prekroceni medzného zatazenia[2].

£
T
—

Otacanie krokovych motorov
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Statorové vinutie

ZloZenie krokového motora

[1] TieZ m6Ze byt ovplyvneny sposobom ovladania.

[2] Tato negativnu vlastnost moZno vopred vylucit volbou vhodného motora a oviadaca s prihliadnutim na momentové
charakteristiky pohonu.

Elektrické motory - Prehlad a
zapojenie

Aky je rozdiel medzi servomotorom a
krokovym motorom?
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