
Systém snímačov robota :)
Systém snímačov pozostáva zo sústavy senzorov, ktoré vysielajú spätnoväzbové signály
o  stave  hlavných  agregátov  robota  (polohy,  rýchlosti  pohybových  osí  a  podobne),
pracovného  okolia  robota  (vizuálne,  taktilné  a  iné  informácie)  a  z  prvkov  na
transformáciu  a  prenos  informácií.

Podľa aplikačných možností možno roboty klasifikovať na: manipulačné, technologické, univerzálne, špeciálne
a špecializované roboty.

Priemyselný robot
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http://www.encyklopediapoznania.sk/clanok/8431/senzory-snimace-prostredia-uprava-signalu-vystupne-signaly
http://www.encyklopediapoznania.sk/clanok/6710/spatna-vazba
http://www.encyklopediapoznania.sk/clanok/9437/priemyselny-robot-struktura-funkcie-klasifikacia-manipulator-servisny-robot-humanoidny-robot
http://www.encyklopediapoznania.sk/clanok/6690/priemyselny-robot

