Mechanicky subsystém robota, zakladné teleso, rameno, zapastie,
koncovy efektor :)

Do mechanického subsystému robota patri zakladné teleso, rameno, zapastie a koncovy
efektor.

Zakladné teleso robota méZe mat rozmanité Strukturélne usporiadanie. Casto sa riesi ako komplexna nosna
konStrukcia. V inych pripadoch ho reprezentuju jednotlivé nosné prvky, ktoré su sicastou ramena. V zakladnom
telese su niekedy integrované aj podporné zariadenia (napr. zdroj hydraulickej energie).

Rameno zabezpeluje pohyb koncového efektora robota v priestore na zdklade kombinacie linearnych
a rotacnych pohybov. Usporiadanie pohybovych osi vytvara poCetné varianty konfiguracie ramien.

Zapastie ja na konci ramena a urcené je na orientaciu koncového efektora. Zaroven je nosnym prvkom na
pripojenie efektora k ramenu robota.

Efektor je najvariabilnejSou Castou mechanickej Struktiry robota. Zabezpecluje Specializaciu robota na
vymedzeny okruh pracovnych uloh.
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