10-Link :)

Prva celosvetovo Standardizovana technolégia pre komunikaciu so senzormi a akénymi
clenmi.

Vznikla ako ndhrada doteraz prevazujucich analégovych vystupov 0 az 10 V, resp. 4 az 20 mA alebo ako nahrada
spinanych vystupov. Tie sa Standardne pripdjali k modulom digitalnych, alebo analégovych vstupov &i vystupov.
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|O-Link podrobne:

nie je to nova systémova zbernica (fieldbus), ako su napriklad ProfiBus Ci ProfiNet, naopak 10-Link je
technoldgia sa uplatiuje (pouziva) pod Urovnou uz existujucich systémovych zbernic,

- topoldgia si vyzaduje 10-Link Master, ktory mdze mat niekolko 10-Link master portov. |0-Link komponent (10-
Link Slave) sa potom na master port pripéja trojZilovym, netienenym kablom s maximalnou dizkou 20 m.
Nevyzaduje sa uz ziadna dalSia kabelaz nakolko tymto jednym prepojenim sa prenasa datova komunikacia
ako aj napajacia energia pre |0-Link komponent,

- najvacsim rozdielom oproti Standardnému pripojeniu k modulom V/V je fakt, Ze pomocou I0-Link je mozné
prendsat riadiace alebo konfiguracné Udaje do senzora a naopak, spatne ziskavat nielen namerané hodnoty,
ale aj diagnostické Udaje o stave senzora. Takto je mozné senzor naplno ovladat, vratane zmeny jeho
nastavenia,

- komunikacia 10-Link je tzv. point-to-point, prenosova rychlost tejto komunikacie méze byt 4, 8, 38,4 alebo
230,4 kb/s,

- nakolko ide o sériovd komunikaciu (pulznd modulaciu), kde log 1 =24V, je tato imdnna voci ruSeniam a prave
preto sa nevyzaduje tienenie,
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- kazdé zariadenie s komunikaciou I0-Link je jeho vyrobcom doplnené o konfigura¢ny subor, tzv. IODD subor
(10 Device Description). Tento subor obsahuje kompletny popis zariadenia a je nutny pre nastavenie
zariadenia a jeho pripojenie k 10-Link Master,

- vSetky prepojenia sa robia Standardnym 3-Zilovym kablom s konektormi M12 (Standardnym snimacovym a
teda lacnym kablom).

Vyhody 10-Linku inak:

- 10-Link komponent vie funkénostou nahradit komponenty, ktoré doposial potrebovali drahé niekolko Zilové
pripojenie Ci Specialnu kabelaz. Tato sa komplikovane zapajala a inStalovala do vstupno/vystupnych interface
zariadeni, 10-Link prinasa Uplne novu funkcionalitu, ktora doposial na Urovni snimacov ¢i akénych ¢lenov
nebola moznal

- okrem zakladnych informacii ako su stavy o digitalnych vstupoch a vystupoch, procesnych veli¢inach
(ekvivalent analégovej hodnoty) mdZe 10-Link komponent disponovat aj auto-diagnostickymi funkciami a cez
rozhranie 10-Link tieto informacie poskytovat nadradenym systémom, napriklad PLC. UZivatel zariadenia tak
moZe byt v€as upozorneny na kriticky stav komponentu a takto sa vyhnut neZzelanému odstaveniu zariadenia
z titulu neCakanej poruchy. Diagnosticka informacia moze byt napriklad hlasenie o prehriati, pretazeni
komponentu, zaSpineni optiky pri optickych snimacoch, podpati, a mnoho inych,

- mnohé sofistikovanejSie snimace i akéné cleny maju nastavitelné parametre, ktoré je nutné obcas prestavit.
A to pocas zmeny receptury stroja alebo vymene komponentu za novy. I0-Link dovoluje tuto parametrizaciu
robit ,,on the fly” a vzdialene. NavySe je samozrejmé zalohovanie parametrov v |O-Link Mastri zvlast pre kazdy
[0-Link komponent. Vysledkom je teda okamZité preparametrizovanie komponentu ako aj automatické
nahratie tychto dat po vymene komponentu za novy. Navyse nehrozi strata pdvodnych parametrov pri zniceni
starého komponentu. Toto urcite oceni Udrzba, ktora uz viac nemusi po vymene snimaca ci akéného clena
nastavovat manualne a zdihavo jeho pévodné parametre. Vysledkom je usetreny ¢as, kratie prestoje strojov
a uSetrené prostriedky...

- pre svoje nesporné prednosti je uz dnes technolégia 10-Link Standardom pre vyrobcov strojov ako aj ich
pouzivatelov. TaktieZ je to technologia ako sucast modernej digitalizacie podnikov - Priemysel 4.0 (Industry
4.0), 10-Link totiz ako jediny poskytuje Standardizovanu technolégiu pre pristup az k poslednym ¢lenom v
topoldgii tzv. pola snimacov, ak¢énych ¢lenov Ci inych ,smart” komponentov.
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